Sistemas de EDOs lineales — vista general
NUCLEO
y' = Ay + b(t)
PVILy=y h+yp

se resuglve con

SOLUCION HOMOGENEA
Autovalores/autovectores,
casos complejo y defectivo,
matriz fundamental

segun forma de b(t)

Y(t) alimenta a

4
SOLUCION PARTICULAR
Coef. indeterminados,
variacion de parametros,
resonancia
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Bloque: Solucién particular

' - ver: Matriz fundamental | .
' (bloque Homogénea) ! Resonancia
|

'construye sube el grado

Variacién de parametros Coeficientes
(YV'=Db) mdetermmados

da la particular




Sistemas de EDOs lineales: ;qué método uso?

Salucién homogénea y_h Solucién particulary_p / general

- :CH 2 ¢b(t) es simple
Lo SW (exp, polinomio, seno)?
reales distintos complejos repetido, no / prefieres

falta autovector método sistematico

Y 4

Autovalores complejos axbi Autovalor defectivo (Jordan)
y _h=e”(at)(cos bt, sin bt) vector generalizado, t-e”™(At)

:b(t) coincide con
un modo propio
(resonancia)?

v

si no

Variacién de parametros /
matriz fundamental
y_p=Y(t)[Y-2(t)b(t)dt

\{
Autovalores + autovectores reales
y h=cl e”™(Alt)vli+c2 e™(A2t)v2

\ 4 4

Coef. indeterminados: Coef. indeterminados:
subir grado del ansatz ansatz estandar




Sistemas de EDOs lineales: tipos de ejercicios

[Sistemas de EDOs Iineales]

/Homogénea: y'=Ay Forzada y'=Ay+Db(t )
\ (autovalores) (soluaon partlcular)
l 4
2x2 autovalores 2x2 autovalores :
[reales distintos] [ complejos ] [Defectlvo (Jordan)] # |——CPor matriz fundamentaD
Autovalores + Coef mdet

coef. indeterminados

Autovalores complejos Autovector generallzado] [Autovalores en 3x3 sublr grado

Va riacién de para metros)




Sistemas de EDOs lineales: prerrequisitos

Autovalores complejos]
{PVI y(0

Autovalor defectivo
Sistema lineal Autovalores y ) (Jordan)
y'=Ay+b(t) autovectores de A

Matriz fundamental Y(t))—{de\ézrljgrcr:%?ros]
Coeficientes \ :
Gndeterminados)

{Solucién generaﬂ

y=y_h+yp )




